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Runko-ohjausnivelj&rjestely - Ledramsstyrarrangemang 



Keksintfc kohdistuu kayttdlaiteosasta ja tydkoneosasta 
muodostuvan tyakonejarjestelman nivelmekanismiin, joka 
yhdistaa mainitut osat ja muodostaa niista runko-ohjatun 
tydkoneen . 

Ennestaan tunnetaan lukuisasti erilaisia tydkoneita, 
joissa kaytetaan hydraulista runko-ohjausta. Eras tyypil- 
lisimmista kSyttdkohteista ovat erilaiset metsaty6koneet, 
jotka on varustettu runko-ohjauksella. Runko-ohjauksen 
ansiosta koneiden maastoajo-orainaisuudet paranevat oleel- 
lisesti. Taman vuoksi my6s sotilaskaytossa on kaytetty 
irunko-ohjausta. Ty6koneista tyypillisitnpia kaytt6kohteita 
ovat kauhakuormaajat, joissa lahes poikkeuksetta on 
runko-ohjaus. Myos erilaisissa kaivinkoneissa on kaytetty 
runko-ohjausta samoin kuin kallioporakoneiden alustoissa. 

Saksalaisessa patenttijulkaisussa DE 2612876 on esitetty 
tyokonejarjestelma runko-ohjatuille koneille. Julkaisussa 
esitetty nivelmekanismi pn erittain yksinkertainen ja 
poikkeaa oleellisesti taman hakemuksen mukaisesta jarjes- 
telysta. 

EP-hakemus julkaisussa EP 054 875 on esitetty laite, jonka 
kununallekin puolelle voidaan kytkea pikaliittirailia lahes 
kaikki maatalouden tarvitsemat laitteet. Liitos ei kui- 
tenkaan ole nivelinainen . 

Saksalaisessa kuulutusjulkaisussa DE 3300335 on esitetty 
itsekulkeva hydtyajoneuvo, joka koostuu kahdesta yksiak- 
selisesta yksikdsta, jotka on liitetty kaantyvasti toi- 
siinsa. Lisaksi liitosmekanismi on varustettu jousituk- 
sella. 
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Nykyisille runko-ohjatuille koneille on tyypillista se, 
etta runko-ohjausta kaytetaan vetoyksikSssa, ja tySyksik- 
koa vedetaan perassa samaan tapaan kuin perinteisissS 
traktoreissa . Useiramiten runko-ohjausnivel on my6s suun- 
5 niteltu siten, etta sen purkaminen tai irrottaminen on 
mahdollista vain suurempien huoltotdiden yhteydessa. 

Tyokonejarjestelma, johon keksinto kohdistuii, kasittaa 
kayttdlaiteosan, jossa ajoneuvon voimanlShteena on moot- 
tori ja hydrauliikkapumput. Voimansiirto tydkoneosaan voi 
tapahtua joko akselivSlitteisena tai hydrauliikan avulla. 
Keksinn6n mekaanisen ohjausnivelen hydrauliikka on kayt- 
t61aiteosassa. Ty6koneosa suorittaa sen tyotehtavan, joka 
sille soveltuu. Kumpikin osa on mahdollista varus taa 
yksiakselisilla pyorilia tai telilla, joiden paaiia on 
lisaksi kSytettfivissa erilaisia teloja. Talviolosuhteissa 
voidaan tydkoneosan alia kSyttaa rayds jalaksia. 

T&man hakemuksen mukaista jSrjestelmSa voidaan kayttaa 
mm, raetsa-, maatalous-, maansiirto-, nosto-, turvetuo- 
tan to- ja kaivinkoneissa jne. 

20 Jos jarjestelman mukainen tyokoneosa halutaan liittaa . 
perinteisen maataloustraktorin peraan, tama tapahtuu 
kayttamalla vetoaisaa, joka kiinnitetaSn tyokoneosaan . 

KeksinnSn mukaiselle runko-ohjausniveljarjestelylle on 
tunnusomaista se, mita jaljempSna olevan patenttivaati- 
25 muksen tunnusmerkkiosassa on esitetty. 

Keksinnon mukaisella runko-ohjausniveljarjestelylla saa- 
vutetaan mm. seuraavia etuja. Koneen hankintakustannuksia 
. voidaan pienentaa oleellisesti, koska kayttdlaiteosa on 
kaikille koneille sama. Maatalouteen sopivien sivuelin- 
30 keinojen hoito helpottuu olemassa olevan koneen ansiosta. 
Sopivia sivuelinkeinoja ovat mm, metsaty6t, kunnallistek- 
niikka, maanrakennus , turvetuotanto jne. Koneen kayttd- 
aste kasvaa ymparivuotisen toiminnan ansiosta. 
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Kuviossa 1 numero 1 viittaa ohjausniveleen. Kaytt&laite- 
osa on 2 ja sen puoleisen nivelen 1 runko-osa 3, Korvak- 
keet 4 on kiinnitetty runko-osaan 3 ja siina olevassa 
reiassa 6 on niveltappi 5. Tydkoneosassa 7 on kiinni 
ohjausnivelen 1 runko 8, jonka karjessa on ohjain 9. 
Hydrauliset ohjaussyl inter it 10 on kiinnitetty k§ytto- 
laitteen 2 puoleiseen runko-osaan korvakkeilla 11 ja 12. 
Ohjaussylinterien 10 sylinterin varsien 13 pAissS on 
nivelet 14, joihin on kiinnitetty ohjauskappaleet 15, 
jotka painuvat rungon 8 ohjauspintoja 16 vasten. Lukitus- 
kappaleet 17 lukitsevat ohjauskappaleet 15. 

Kuviossa 2 on eras niveltappien 5 tukimekanismi . Runkoon 
8 on tehty hydraulisyl inter it 18 , joiden mSnnSt 19 on 
kiinnitetty niveltappeihin 5. Hydrauliikan yhteet on 
merkitty nuraeroilla 20 ja 21. Niveltappien 5 paissa on 
ohjaimet 22. Tydkoneosan nivelakseli on 23 ja siina ole- 
vat nivelet 24 ja 25. Kaytt&laiteosassa 2 on holkki 26, 
johon nivelakseli 23 kiinnitetaan. 

Kuvio 3 esittaa akselin 23 lukituksen ohjaimien 22 avul- 
la. 

Kuvioissa 4 ja 5 on esitetty toinen niveltappien 5 luki- 
tusmekanismi . Lukitusvivut 27 on laakeroitu tappeihin 28. 
Lukitusvivut 27 on kytketty tappien 29 vaiitykselia vi- 
puihin 30, joiden toinen paa on kiinni hydraulisyl inter in 
nivelessa 31 tap in 32 vaiitykselia. Niveltapin 5 vastin- 
kappale on merkitty numerolla 33. Mekanismi voidaan si- 
joittaa rungossa 8 ja 3 oleviin koloihin 34 ja 35. 

Kuvioissa 6 ja 7 on esitetty vetoaisa 36, jonka paassa 
oleva vetolenkki on merkitty numerolla 37. Vetoaisan 
sivuilla on siivekkeet 38, joihin on kiinnitetty ohjaus- 
sylinterit 10. Peruskonstruktio 6 on sama kuin kuvioissa 
1 ja 2. 
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Erikoiskoneen ominaisuudet saadaan yleiskoneen hinnalla. 
Lisalaitteiden toimivuutta voidaan parantaa, koska veto- 
kone' ja ty6kone on yhdistetty. Uusien erikoiskoneiden 
kehittaminen helpottuu. 

Hairidtilanteissa pystytaan seisokkeja vahentamaan ty6ko- 
neosa/kaytt61aiteosa -vaihtomahdollisuuden ansiosta. Myds 
lisalaitteiden kSytto erillisina on mahdollista vetoaisan 
avulla. 

Keksinnon mukaiaen laitteen suurin etu on kuitenkin sen 
kaytdn helppous, jota kautta mahdollistetaan kaytto- ja 
huoltokustannusten saastot. 

KeksintSa selitetaan seuraavassa yksityiskohtaisesti 
oheisiin piirustuksiin viittaamalla. 

esittSa keksinndn raukaista ohjausnivelta pailta 
katsottuna . 

esittaa erlsta nivelen lukitusmekanismin halki- 
leikkausta kuvion 1 leikkauksen I- I mukaisesti. 

esittaa kuvion 2 leikkausta II-II. 

esittaa toista suoritusmuotoa lukitusmekanismil- 
le paalta katsottuna. 

esittaa kuvion 4 mukaista rakennetta sivulta 
katsottuna. 

esittaa keksinndn mukaista vetoaisaa pailta nah- 
tyna. 

esittaa kuvion 6 raukaista vetoaisaa halkileikat- 
tuna. 

esittaa keksinndn mukaista ohjausnivelta sijoi- 
tettuna kayttdlaiteosan ja tyokoneosan valiin. 



Kuvio 1 

Kuvio 2 

Kuvio 3 
Kuvio 4 

Kuvio 5 

Kuvio 6 

Kuvio 7 

Kuvio 8 
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Kuviossa 8 on esitetty periaatekuva tydkoneesta, jossa 
kayttaiaiteosa 2 ja ty6koneosa 7 on kytketty toisiinsa 
rtinko-ohjatulla nivelella 1. Kuviossa esitetty kone on 
telaketjuilla varustettujen telipyoriensa 39 ja 40 ansi- 
osta erittain maastokulkukelpoinen. 

Keksinnon raukaista tydkonejarjesteltnaa kaytetaan seuraa- 
vaan tapaan. Riippuen ty5koneosien 7 maarasta ja kayttS- 
kohteista vaihtelee yhdistelman kayttd laajasti. 

KSytteiaiteosan 2 takana olevan nivelen 1 runko ajetaan 
vasten tyokoneosan 7 runkoa 8. Hydrauliikan avulla ohja- 
taan ohjaussylintereiden 10 varren 13 paassa olevat ohja- 
uskappaleet 15 oh j auspinto j a 16 vasten, jolloin lukitus- 
kappaleet 17 lukitsevat ohjauskappaleet 15 paikoilleen. 
Ohjaussylintereiden avulla vedetaan nivel 1 lukitusasen- 
toon. Ohjain 9 keskittaa korvakkeen 4 oikeaan asentoon, 
jolloin niveltapit 5 voidaan lukita paikoilleen, joko ' 
hydraulisylinterin 18 avulla tai lukitusmekanismilla 
lukitusvivun 27 ja vastakappaleen 33 avulla. 

Keksinnon mukaisessa tyfikonejarjestelraassa kaikki nivelen 
liittatniset suoritetaan hydraulisesti, jolloin liittami- 
nen kenttaolosuhteissa on mahdollista. Ainoastaan hydrau- 
liletkujen ja sahkojohtojen liittaminen tehdaan kasin. 

Yhdistetty kaytt&laiteosa ja tydkoneosa toiraivat normaa- 
lin runko -oh jatun koneen tavoin. 

KeksinnSn mukaisen tyokonejarjestelman tydkoneosaa voi- 
daan kayttaa my6s tavallisen maataloustraktorin kanssa. 
Tyokoneosan 7 nivelrunkoon 8 liitetSan vetoaisa 36 aivan 
samalla periaatteella kuin kayttolaiteosa 2 ja tyokoneosa 
7 kytketaan toisiinsa. Vetoaisan 36 p§assa oleva veto- 
lenkki 32 kytketaan traktoriin. Nivelakseli 23 liitetaan 
holkin 26 valityksella tydkoneeseen . 
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Nivelakseli 23 tuodaan paikoilleen tukien 22 avulla, kun 
nivel 1 liitetaan toiminta-asentoon. 

On selvSS, ett§ keksinn6n mukaisessa tydkonejarjestelmas- 
s£ lukitusmekanismit ja lukituksen ohjaimet ja ohjauspin- 
nat voivat vaihdella varsin laajoissa rajoissa. NiinpS 
t&ssa hakemuksessa esitetyt kaksi nivel tappien 5 lukitus- 
mekanismia ovat esimerkillisia. 
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Patenttivaatimnks^ 

1. Runko-ohjausniveljarjestely, joka yhdistaa pydrilla 
ja/tai telaketjuilla varustetun kayttdlaiteosan (2) ja 
py6rilla, telaketjuilla, jalaksilla tms. varustetun ty6- 
koneosan (7) ja kasittaa: 

runko-ohjausnivelen (1) sisaltaen rungon (3, 8) 
vastaavasti kayttolaiteosah (2) ja ty6koneosan (7) puo- 
lella ja niveltapit (5) sekt 

ohjaussylinterit (10) ja valineet (15, 16, 17) 
niiden kytkemiseksi irrotettavasti runkojen (3, 8) valiin 
siten jarjestettyina, etta runkoja (3, 8) voidaan liikut- 
taa toisiinsa nahden ohjaussylintereiden (io) avulla 
runko-ohjausnivelta (l) kytkettaessa ja irrotettaessa, 
tunnettu siita, etta se sisaltaa valineet (18, 19, 20, 
21; 27, 28, 29, 30, 31, 32, 33) runkojen (3, 8) kytkemi- 
seksi toisiinsa ja irrottamiseksi toisistaan niveltappien 
(5) avulla hydraulisesti, kun runko-ohjausnivel (1) kyt- 
ketaSn ja irrotetaan. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen runko-ohjausniveljar- 
jestely, tunnettu siita, etta valineet runkojen (3, 8) 
kytkemiseksi ja irrottamiseksi niveltappien (5) avulla 
hydraulisesti sisaltavat rungossa (8) hydraulisylinterit 
(18), joiden manta (19) on kiinnitetty niveltappiin (5) 
liikuttamaan sita runkojen (3, 8) kytkemiseksi ja irrot- 
tamiseksi. 

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen runko-ohjausniveljar- 
jestely, joka kasittaa lisaksi kayttdlaiteosan (2) ja 
tyokoneosan (7) valille kytkettavan nivelakselin (23), 
tunnettu siita, etti se sisaltaa lisaksi niveltappeihin 
(5) kiinnitetyt ohjaimet (22) , jotka tukevat nivelakselin 
(23) paikoilleen niveltappien (5) ollessa irrotusasennos- 
sa. 
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4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen runko -ohjausnivel jar- 
jestely, tunnettu siita, etta vaiineet runkojen (3, 8) 
kytkemiseksi ja irrottamiseksi niveltappien (5) avulla 
hydraulisesti sisaltfivat ensimmaisessa rungossa (3) vipu- 
jarjestelyn (27, 28, 29, 30, 31, 32), joka hydraulisen 
toimilaitteen avulla lukitsee ensimmaisen rungon toisessa 
rungossa (8) oleviin niveltappeihin (5) ja vastaavasti 
irrottaa sen niveltapeista. 

5- Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen runko- 
ohjausnivel jar jestely, tunnettu siita, etta ohjaussylin- 
tereissa (10) on ohjauskappaleet (15) ja toisessa rungos- 
sa (8) vastaavasti ohjauspinnat (16), jotka ohjaavat oh- 
jauskappaleet (15) paikoilleen ja lukittaviksi lukitus- 
kappaleilla (17) . 

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen runko- 
ohjausnivel jar jestely, tunnettu siita, etta rungot (3, 8) 
sisaltavSt vastaavasti korvakkeen (4) ja ohjauspinnan (9) 
niiden kohdistamiseksi toisiinsa. 

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen runko- 
ohjausniveljSr jestely, joka ktsittaa lisaksi kayttolaite- 
osan (2) ja tyokoneosan (7) vSlille kytkettfivSn nivelak- 
selin (23) , tunnettu siita, etta tyokoneosassa (7) on 
holkki (26) nivelakselin (23) kytkentaS varten ja etta 
mainittu holkki (26) on kohdistamista varten viistetty 
kartiomaiseksi suuaukon kohdalta. 

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen runko- 
ohjausnivel jar jestely, tunnettu siita, etta kayttdlaite- 
osan puoleinen runko on maataloustraktorin tai vastaavan 
koneen vetoaisa (36) , joka toimii runko -oh jausnivelena 
ja/tai jaykan vetoaisan tapaan. 
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Patentkrav 



1. Ledramsstyrarrangemang, sotn kombinerar en med hjul 
och/eller larvband fdrsedd drivanordningsdel (2) och en 
med hjul, larvband, kalkmede e.a.d. forsedd arbetsmaskin- 
del (7) och omf attar: 

ett ramstyrled (1) inner at tande en ram (3, 8) pa 
drivanordningsdelens (2) respektive arbetsmaskinsdelens 
(7) sida och ledtappar (5) samt 

styrcylindrar (10) och organ (15, 16, 17) f6r att 
koppla dem lostagbart, inordnade mellan ramarna (3, 8), 
sa att ramarna (3, 8) ar rdrliga i fdrhallande till var- 
andra med hjalp av styrcylindrarna (10) da ramstyrledet 
(1) kopplas till och fran, klnnetecknat av att det in- 
nehiller medel (18, 19, 20, 21; 27, 28, 29, 30, 31, 32, 
33) for att koppla ramarna (3, 8) till och fran varandra 
hydrauliskt med hjalp av ledtapparna (5) da ramstyrledet 
(1) kopplas till och fran. 



2. Ledramsstyrarrangemang enligt patentkrav 1, kanneteck- 
nat av att organen fdr att koppla till och fran ramarna 
(3, 8) hydrauliskt med hjalp av ledtapparna (5) innef at- 
tar i ramen (8) hydrauliska cylindrar (18) vilkas kolv 
(19) fastats vid ledtappen (5) for att aktivera denna sa 
att ramarna (3, 8) kopplas till och fran. 

3. Ledramsstyrarrangemang enligt patentkrav 2, omf at tande 
vidare en ledaxel (23) att inkopplas mellan drivanord- 
ningsdelen (2) och arbetsmaskindelen (7) , kannetecknat av 
att det vidare innefattar vid ledtapparna (5) fastade 
gejder (22), som st6der ledaxeln (23) i position da 
ledtapparna (5) ar i frankopplat lage. 

4. Ledramsstyrarrangemang enligt patentkrav l, kanneteck- 
nat av att organen f6r att koppla ramarna (3, 8) hydra- 
uliskt till och fran med hjalp av ledtapparna (5) inne- 
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f attar i den fdrsta ramen (3) ett havstingsarrangemang 
(27, 28, 29, 30, 31, 32), som med hj§lp av den hydra- 
uliska drivanordningen liser den foreta ramen i ledtappar 
(5) i den andra ramen (8) , respektive losgdr den fr&n 
ledtapparna. 

5. Ledramsstyrarrangemang enligt n&got av f6regiende 
patentkrav, kannetecknat av att styrcylindrarna (10) har 
styrkroppar (15) och den andra ramen (8) analogt har 
styrytor (16) som styr styrkropparna (15) i position fdr 
att l&sas med sp&rrstycken (17) . 

6. Ledramsstyrarrangemang enligt ndgot av f&regAende 
patentkrav, kannetecknat av att ramarna (3, 8) inneh&ller 
analogt ett ut sprang (4) och en styryta (9) f6r att in- 
riktas sinsemellan. 

7. Ledramsstyrarrangemang enligt nigot av foregiende 
patentkrav, omfattande vidare en ledaxel (23) att in- 
kopplas mellan drivanordningsdelen (2) och arbetsmaskin- 
delen (7), kannetecknat av att arbetsmaskindelen (7) 
uppvisar en hoik (26) f6r koppling av ledaxeln (23) och 
att namnda hoik (26) avfasats konaktigt vid mynningen med 
tanke p& inpositionering. 

8. Ledramsstyrarrangemang enligt nSgot av foregiende 
patentkrav, kannetecknat av att ramen p£ drivanordnings- 
delens sida utg6rs av dragst&ng (36) pi en lantbruks- 
traktor eller dylik maskin, som fungerar som ramstyrled 
och/eller en styv dragst&ng. 
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FIG 7 
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FIG 8 



